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Karta (sylabus) modułu/przedmiotu
INFORMATYKA
Studia stacjonarne I stopnia
	Przedmiot: 
	Szybkie prototypowanie układów wykonawczych

	Rodzaj przedmiotu:
	Obieralny

	Kod przedmiotu:
	IIS7.IIS.2

	Rok: 
	IV

	Semestr:
	7

	Forma studiów:
	Studia stacjonarne

	Rodzaj zajęć i liczba godzin w semestrze:
	60

	Wykład
	30

	Laboratorium
	30

	Liczba punktów ECTS:
	3

	Sposób zaliczenia:
	zaliczenie

	Język wykładowy:
	Język polski/angielski



	Cele przedmiotu

	C1
	Zapoznanie studenta z procesem automatycznej generacji kodu produkcyjnego

	C2
	Zapoznanie studenta z metodyką projektowania w oparciu o model

	 C3
	Zapoznanie studenta z metodami weryfikacji i wdrażania generowanego kodu produkcyjnego



	Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych kompetencji

	1
	Znajomość języka C/C++

	2
	Wiedza z zakresu napędów elektrycznych

	3
	Podstawowa wiedza z zakresu techniki mikroprocesorowej



	Efekty uczenia się

	
	W zakresie wiedzy:

	EK 1
	Posiada wiedzę o procesie projektowania, weryfikacji oraz generacji kodu z blokowego algorytmu sterowania

	EK 2
	Posiada wiedzę o procesie generacji kodu, zna strukturę generowanego kodu i potrafi ją optymalizować

	EK 3
	Posiada wiedzę o algorytmach sterowania układami napędowymi oraz układami zasilania stosowanymi w przemyśle

	
	W zakresie umiejętności:

	EK 4
	Potrafi przeprowadzić proces generacji kodu na mikrokontroler i układ energoelektroniczny

	EK 5
	Potrafi zaprojektować algorytm sterowania układem napędowym

	EK 6
	Potrafi na podstawie dokumentów normatywnych i założeń projektowych określić wymagania dla projektowanego algorytmu




	Treści programowe przedmiotu

	Forma zajęć – wykłady

	
	Treści programowe

	W1
	Wprowadzenie do szybkiego prototypowania. Etapy realizacji szybkiego prototypowania układów wykonawczych.

	W2
	Projektowanie w oparciu o model. 

	W3
	Modelowanie procesów dynamicznych. Modelowanie algorytmów sterowania.

	W4
	Modelowanie podzespołów energoelektronicznych

	W5
	Modelowanie układów zasilania prądem stałym

	W6
	Modelowanie układów zasilania prądem przemiennym. Układy jednofazowe i układy trójfazowe.

	W7
	Modelowanie zespołów maszynowych

	W8
	Modelowanie systemów sekwencyjnych i warunkowych

	W9
	Budowa jarzm testowych. Budowa programów testowych. Analiza wyników przebiegów testowych i korygowanie błędów. Weryfikacja zgodności opracowanych algorytmów z normami i wymaganiami początkowymi.

	W10
	Generacja kodu produkcyjnego. Struktura wygenerowanego kodu

	W11
	Optymalizacja generowanego kodu. Integracja generowanego kodu z kodem zewnętrznym

	W12
	Wdrażanie wygenerowanego kodu na platformie mikrokontrolerowej

	W13
	Testy w pętli zamkniętej. Hardware in the Loop i Software in the Loop

	W14
	Układy wspomagające szybkie prototypowanie. Platformy czasu rzeczywistego. Emulatory systemów energoelektronicznych

	Forma zajęć – laboratoria

	
	Treści programowe

	L1
	Środowisko symulacyjne i zasady pracy w nim.

	L2
	Modelowanie algorytmu sterowania. Budowa jarzma testowego

	L3
	Generacja kodu dla platformy C2000. Tworzenie prostych diagramów

	L4
	Generacja kodu na platformę wielordzeniową

	L5
	Generacja kodu dla sterownika silnika prądu stałego cz. I

	L6
	Generacja kodu dla sterownika silnika prądu stałego cz. II

	L7
	Generacja kodu dla sterownika silnika bezszczotkowego cz. I

	L8
	Generacja kodu dla sterownika silnika bezszczotkowego cz. II

	L9
	Generacja kodu dla sterownika silnika z magnesami trwałymi cz. I

	L10
	Generacja kodu dla sterownika silnika z magnesami trwałymi cz. II

	L11
	Modelowanie algorytmu sekwencyjnego. Generacja kodu interfejsu użytkownika cz. I

	L12
	Modelowanie algorytmu sekwencyjnego. Generacja kodu interfejsu użytkownika cz. II



	Metody dydaktyczne

	1
	Wykład z prezentacją multimedialną

	2
	Ćwiczenia laboratoryjne






	Metody i kryteria oceny

	Symbol metody oceny
	[bookmark: _GoBack]Opis metody oceny
	Próg zaliczeniowy

	O1
	Zaliczenie pisemne z wykładu
	51%

	O2
	Zaliczenie laboratorium: ocena rezultatów prac ćwiczeń L5-L12
	51%



	Literatura podstawowa 

	1
	Automatyka napędu elektrycznego, K. Zawirski J. Deskur T.Kaczma, ISBN: 9788377751602

	2
	Podstawy elektroniki i energoelektroniki, Marian P. Kaźmierkowski, Jerzy T.Matysik, 
ISBN: 83-7207-539-5

	Literatura uzupełniająca

	1
	Dokumentacja oprogramowania MATLAB/Simulink  - (mathworks.com)

	2
	Introduction to Simulink: With Engineering Applications, S. T. Karris, ISBN: 9781934404218



	Obciążenie pracą studenta

	Forma aktywności
	Średnia liczba godzin na zrealizowanie  aktywności

	Godziny kontaktowe z wykładowcą, w tym:
	Podać łączną liczbę godzin kontaktowych z wykładowcą

	Udział w wykładach
	30

	Udział w laboratoriach
	30

	Praca własna studenta, w tym:
	15

	Przygotowanie do zajęć laboratoryjnych
	15

	Łączny czas pracy studenta
	75

	Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu
	3



	Macierz efektów uczenia się

	Efekt 
uczenia się
	Odniesienie danego efektu uczenia się do efektów zdefiniowanych dla kierunku studiów
	Cele 
przedmiotu
	Treści 
programowe
	Metody dydaktyczne
	Metody oceny

	EK 1
	I1A_W04
	C1, C2, C3
	W1-W14, L2, L3
	1, 2
	O1, O2

	EK 2
	I1A_W07
	C1
	W10-W13, L3-L12
	1, 2
	O1, O2

	EK 3
	I1A_W20
	C2, C3
	W3-W8, L5-L10
	1, 2
	O1, O2

	EK 4
	I1A_U04
	C1, C2, C3
	W10-W12, L2-L12
	1, 2
	O1, O2

	EK 5
	I1A_U04
	C2, C3
	W4-W8, L5-L10
	1, 2
	O1, O2

	EK 6
	I1A_U01
	C1, C2, C3
	W1-W3, W9, W13
	1, 2
	O1, O2



	Autor programu:
	Dr inż. Dariusz Zieliński, mgr inż. Karol Fatyga

	Adres e-mail:
	d.zielinski@pollub.pl, k.fatyga@pollub.pl

	Jednostka organizacyjna:
	Katedra Napędów i Maszyn Elektrycznych
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